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K-Shuttle
  

mobile 
Robotik

Das -Shuttle besteht aus einem FTF von Knapp (Open Shuttle Fork) und K
einem autarken Modul das einen Kawasaki Roboterarm enthält.
  

Grundfunktionen des -Shuttle:  K
   
 

 

●  Frei navigierend
●  Omnidirektionales Fahren
●  Sicherer Betrieb, u.a. durch Laserscanner
●  Eigene Stromversorgung 
●  Eigene Druckluftversorgung 
●  Einfache Bedienung und Installation
●  Verfahrgeschwindigkeit bis 1m/s

   
   
 

 

Das -Shuttle ist, gestaffelt nach Tragkraft in verschiedenen Grössen verfügbar. K
   
   
 

 

Bezeichnung Roboter Robotertragkraft in kg Reichweite Arm Modulbreite

MR-KS05L08 RS005L 5 903 800

MR-KS05L07 RS005L 5 903 700

MR-KS07L08 RS07L 7 930 800

MR-KS07L07 RS07L 7 930 700

MR-KS10N10 RS10N 10 1450 1000

MR-KS10N08 RS10N 10 1450 800

MR-KS10L10 RS10L 10 1925 1000

MR-KS10L12 RS10L 10 1925 1200

MR-KS20N10 RS20N 20 1725 1000

MR-KS20N12 RS20N 20 1725 1200

● Verteilzentren von Warenhäusern,
● Fertigungsbetriebe (Nachschub, Abtransport)
● Kommissionieren, Materialtransport
● Bearbeiten von Bauteilen an Maschinen
● und vieles mehr   
   
 

 

Einsatzbereiche  
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